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X, — U, +€1

X, :ul +82
Xy = Ut &
X, =u, t§e,
Xs = U, T &

« =3u, +2u, +&

X, =2u tu, +¢&,

X,., mesures
u, et u, entrees

E,., bruits de mesure

N =1000 observations

¢ =2 nb de composantes principales

Matrice V diagonale



Exemple

Estimation de la variance des bruits de mesures

O4 O- O3 Oy Os5 Og O7
Réeel | 0013 | 08 | 05| 03 | 02 | 04| 0.5
Estime 0.13 | 0.79 | 0.51 | 0.29 | 0.20 | 0.42| 0.49
Estimation correcte
)\3 )\4 )\5 )\6 )\7
1.09 | 103 | 0.98 | 095 | 0.A

Dernieres valeurs propres proche de 1
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Détection de défaut dans 'espace transforme

D,(k) < &7, seuil de détection



Application— Réseau de surveillance de la qualité de lair

Réseau AIRLOR
Mesure de NO, NO, et O, sur 6 stations autour de Nancy

Relation non-linéaire entre les variables

ACP appliquée avec succes — Biaisee
Harkat, Mourot, Ragot (2005)

OBJECTIF :
Amélioration du diagnostic par ACPI ?
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Z1[] modele biaisé
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5ACP ||q?j(i)ACPI
||£ i) ACP

U,; <I, ACP plus sensible que ACPI
U,; >1, ACPI plus sensible que ACP

5/1 CPI
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